
モータコントローラボードモータコントローラボードモータコントローラボードモータコントローラボード
型番 aISA-M39aISA-M39aISA-M39aISA-M39 aISA-M59aISA-M59aISA-M59aISA-M59
分類 ２軸円弧補間モータコントローラ ４軸ステップ／サーボモータコントローラ
制御軸数 2 4
補間ドライブ ○ －

出力パルス周波数（MAX） 1.365MPPS(682KPPS) 4.096MPPS
仕様 パルス方式 CW,CCW CW,CCW/PULSE,DIR

加減速駆動 台形 擬似S字・直線
エンコーダ入力（カウンタ） － ○

使用対象ドライバ ステッピング及びサーボ ステッピング及びサーボ
外部電源 12～24V 12～24V

占有アドレス 4 32
サイズ 158mm×122mm 158mm×122mm
付属品 ケーブル ＣＡ－６０ＨＦＣ０１ ＣＡ－Ａ０ＨＦＣ０１

Windowsドライバ － Windows95/98/NT4.0
DASYLａｂ DASYLab3.0J/4.0J － －

カウンタボードカウンタボードカウンタボードカウンタボード
型番 aISA-M29aISA-M29aISA-M29aISA-M29
分類 2ch 24ビットUP/DOWNカウンタボード

チャンネル 2
カウンタ 24ビット(48ビット)
入力周波数 4MHz(MAX)

仕様 逓倍選択機能 ○
入力方式 Ａ相Ｂ相、UPDOWN

外部０クリア ○
占有アドレス 占有アドレス 8
サイズ サイズ 158mm×122mm
付属品 ケーブル ＣＡ－６０ＨＦＣ０１

Windowsドライバ Windows95/98/NT4.0
DASYLａｂ DASYLab3.0J/4.0J －
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